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Momenti statici totali rispetto al sistema x'-y'
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Coordinate del baricentro rispetto al sistema x'-y'
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Calcolo dei momenti inerzia totali rispetto agli assi x-y
X¢or= mm*
Wior= mm*
IXYior= mm*
Calcolo inclinazione assi principali
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Calcolo momenti d'inerzia principali
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